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1. WSTEP

1.1. PRzeDmiOT STWIORB
Przedmiotem niniejszych (STWiIORB) sg wymagania dotyczgce wykonania i odbioru robét zwigzanych z geodezyjnym
wytyczeniem obiektow inzynierskich.. .
1.2. ZAKRES STOSOWANIA STWIORB

Szczegotowa specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu
i realizacji robdt wymienionych w punkcie 1.1.
1.3. ZAKRES ROBOT OBJETYCH STWIORB

Roboty, ktérych dotyczy specyfikacja obejmujg wszystkie czynnosci umozliwiajgce i majgce na celu
wykonanie robét wymienionych w pkt. 1.1.
W zakres robét wechodzi:

- inwentaryzacja geodezyjna stanu istniejgcego,

- prace pomiarowe przy wyznaczeniu osi drogi i obiektow inzynierskich,

- wyznaczenie sytuacyjne i wysokosciowe punktow gtéwnych i punktéw wysokosciowych (reperéw roboczych
dowigzanych do reperéw krajowych), z ich zastabilizowaniem,

- zastabilizowanie punktéw w sposéb trwaty oraz odtwarzania uszkodzonych punktéw,

- wyznaczenie roboczego pikietazu trasy poza granicg robdt,

- przeniesienie punktéw istniejgcej osnowy geodezyjnej poza granice robét ziemnych,

- wyznaczenie geometrii obiektow,

- wyznaczenie osi i krawedzi obiektu inzynierskiego

- wyznaczenie osi pali, fundamentdw, podp6r i konstrukcji oporowych,

- wyznaczenie osi i rzednych tozysk,

- wyznaczenie usytuowania kraweznikéw, elementéw odwodnienia, itp.,

- osadzenie w konstrukcji obiektéw inzynierskich punktéw pomiarowych,

- wykonanie inwentaryzacji powykonawczej

- inne prace pomiarowe niezbedne dla wykonania obiektu inzynierskiego zgodnie z Dokumentacjg Projektowa.

1.4. OKRESLENIA PODSTAWOWE

Punkty gtdéwne trasy — punkty zalamania osi trasy, punkty kierunkowe oraz poczatkowy i koncowy punkt trasy.

Inwentaryzacja powykonawcza — pomiar powykonawczy wybudowanej drogi i sporzadzenie zwigzanej z nim

dokumentacji geodezyjnej i kartograficznej.

Odtworzenie trasy i punktow wysokosciowych — zalozenie poziomej i wysokosciowej geodezyjnej osnowy

realizacyjnej niezbednej przy budowie drogi, uwzgledniajgcej ustalenia dokumentacji projektowe;j.

Reper — zasadniczy element znaku wysokosciowego lub samodzielny znak wysokosciowy, ktérego wysokosé jest

wyznaczona.

Znak geodezyjny — znak z trwatego materiatu umieszczony w punktach osnowy geodezyjne;j.

Osnowa geodezyjna pozioma - usystematyzowany zbior punktéw, okreslajacych jednoznacznie wzajemne potozenie.

Osnowa geodezyjna wysokosciowa - usystematyzowany zbiér punktow, ktdérych wysokos$¢ w stosunku do przyjetej
powierzchni odniesienia, zostata okreslona przy zastosowaniu techniki geodezyjnej

Osnowa realizacyjna - jest to osnowa geodezyjna (pozioma i wysokosciowa), przeznaczona do geodezyjnego
wytyczenia elementéw projektéw w terenie oraz geodezyjnej obstugi budowy i montazu urzadzen i konstrukcji. Osnowa
ta powinna stuzy¢ do pomiaréw kontrolnych przemieszczen i odksztatcen, a takze w miare mozliwosci pomiarow
powykonawczych.

Reper roboczy - jest rodzajem reperu zaktadanego w celu zageszczenia osnowy.

Os podpory - geometryczna linia charakteryzujgca podpore, oznaczona w Dokumentacji Projektowej i wytyczona w
terenie

Pozostate okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujgcymi, odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w ST D-M-00.00.00 "Wymagania og6ine" pkt. 1.4.

1.5. OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZACE ROBOT
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Ogoblne wymagania dotyczgce robét podano w D-M.00.00.00. “Wymagania ogdine”.
2. MATERIALY

Ogodlne wymagania dotyczace materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w STWiIiORB D-
M.00.00.00 ,Wymagania ogélne”

Do wykonania Robo6t konieczne sg nastepujgce materiaty: stupki betonowe, rury stalowe, trzpienie stalowe,
pale drewniane i inne.

Repery geodezyjne stalowe (punkty pomiarowe) osadzone w podporach i ptycie zgodne z PN i Dokumentacjg
Projektowa

Do utrwalenia punktéw osnowy geodezyjnej nalezy stosowac materiaty zgodne z instrukcjami technicznymi
G-11[5]i G-2 [6].

3. SPRZET

Ogoblne wymagania dotyczgce sprzetu podano w D-M.00.00.00 ,Wymagania ogdélne” .

Do wykonania robot objetych STWIORB M.20.01.01 konieczny jest sprzet geodezyjny taki, jak: teodolit lub
tachimetr, niwelator, dalmierz, tasmy stalowe, szpilki, faty, tyczki, ew. odbiorniki GPS, zapewniajgce uzyskanie
wymaganych doktadnosci pomiarow.

Sprzet pomiarowy powinien gwarantowaé uzyskanie wymaganej doktadnosci pomiaru. Wszelkie urzgdzenia
pomiarowe powinny posiadac atesty i aktualne swiadectwo legalizacyjne wymagane odpowiednimi przepisami.

Jakikolwiek sprzet niegwarantujgcy zachowania wymagan jakosciowych Robét zostanie przez Inzyniera
zdyskwalifikowany i niedopuszczony do Robot.

4. TRANSPORT

Ogoblne wymagania dotyczgce transportu podano w D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” .
Do wykonania robdt moze by¢ stosowany dowolny rodzaj srodkéw transportowych.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. ZASADY WYKONYWANIA PRAC POMIAROWYCH

Przed rozpoczeciem robot Wykonawca przeprowadzi inwentaryzacje geodezyjng stanu istniejacego i
zweryfikuje jego powigzanie ze stanem projektowanym. O ew. zmianach i roznicach nalezy niezwlocznie
powiadomi¢ Inzyniera i Projektanta.

Sugeruje sie wykona¢ podwojne tyczenie obiektu: wg dokumentaciji drogowej i mostowej. W razie wystgpienia
niezgodnosci nalezy niezwtocznie powiadomi¢ Projektanta celem ich wyeliminowania.
Prace pomiarowe przy zaktadaniu osnowy geodezyjnej oraz odtworzenie (wyznaczenie) osi obiektow i punktow
wysokosciowych powinny byé wykonane zgodnie z PZJ oraz w zgodnosci z obowigzujacymi Instrukcjami Gtéwnego
Urzedu Geodezji i Kartografii (GUGIK).
Przed przystgpieniem do rob6t Wykonawca rob6t geodezyjnych powinien:
— zapoznac sie z zakresem opracowania,
- przeprowadzi¢ z Zamawiajgcym (Inzynierem) uzgodnienia dotyczgce sposobu wykonania prac,
- zapoznac sie z dokumentacjg projektows,
— zebrac¢ informacje o rodzaju i stanie osndéw geodezyjnych na obszarze objetym budowa,
— zapoznac¢ sie z przewidywanym sposobem realizacji budowy,
Przed przystapieniem do rob6t Wykonawca powinien przeja¢ od Zamawiajgcego dane
zawierajgce lokalizacje i wspotrzedne punktéw gtéwnych oraz reperéw.
W oparciu o materiaty dostarczone przez Zamawiajacego, Wykonawca powinien przeprowadzi¢ obliczenia i
pomiary geodezyjne niezbedne do szczegdtowego wytyczenia robot.
Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane przez osoby posiadajgce odpowiednie kwalifikacje i uprawnienia.
Wykonawca powinien natychmiast poinformowaé Inzyniera o wszelkich btedach wykrytych w wytyczeniu
punktow gtéwnych lub reperéw.

Wykonawca powinien sprawdzi¢, czy rzedne terenu okreslone w dokumentacji projektowej sg zgodne z
rzeczywistymi. Jezeli Wykonawca stwierdzi, ze rzeczywiste rzedne réznig sig istotnie od okreslonych w dokumentaciji
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projektowej, to powinien powiadomic o tym Inzyniera. Uksztattowanie terenu w takim rejonie nie powinno by¢ zmieniane
przed podjeciem odpowiedniej decyzji przez Inzyniera.

Punkty wierzchotkowe, punkty gtéwne trasy i punkty posrednie osi trasy powinny by¢ zaopatrzone w
oznaczenia okreslajace w sposob wyrazny i jednoznaczny charakterystyke i potozenie tych punktéw. Forma i wzér tych
oznaczen powinny by¢ zaproponowany przez Wykonawce.

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochrone wszystkich punktéw pomiarowych i ich oznaczeh w czasie
trwania robot. Jezeli znaki pomiarowe przekazane przez Zamawiajgcego zostang zniszczone przez Wykonawce
$wiadomie lub wskutek zaniedbania, a ich odtworzenie jest konieczne do dalszego prowadzenia robot, to zostang one
odtworzone na koszt Wykonawcy.

5.2. SPRAWDZENIE WYZNACZENIA PUNKTOW GEOWNYCH OSI TRASY | PUNKTOW WYSOKOSCIOWYCH

Punkty gtéwne powinny by¢ zastabilizowane w sposéb trwaty, przy uzyciu stupkédw betonowych, a takze
dowigzane do punktéw pomocniczych, potozonych poza granica rob6t ziemnych. Maksymalna odlegto$¢ pomigdzy
punktami gtdbwnymi na odcinkach prostych nie moze przekracza¢ 500 m. Nowe punkty osnowy realizacyjnej nalezy
zastabilizowa¢ wieloznakowo tzn. znakiem naziemnym i centrycznie pod nim osadzonym znakiem podziemnym.

Repery robocze nalezy zatozy¢ poza granicami robét. Jako repery robocze wykorzysta¢ mozna punkty state
na stabilnych, istniejgcych budowlach wzdtuz trasy drogowej. O ile brak jest takich punktdéw, repery robocze zatozy¢
nalezy w postaci stupkéw betonowych lub grubych ksztattownikéw stalowych, osadzonych w gruncie, w sposob
wykluczajgcy osiadanie. Wszystkie punkty osnowy realizacyjnej nalezy zabezpieczy¢ przed zniszczeniem. Wszystkie
punkty wysokosciowe i repery robocze przy obiektach mostowych musza by¢ nawigzane do reperéw panstwowych.

Repery robocze powinny by¢ wyposazone w dodatkowe oznaczenia, zawierajgce wyrazne i jednoznaczne okreslenie
nazwy reperu i jego rzednej.
PZJ powinien zawierac:
- program zapewnienia bezpieczenstwa pracy oraz ochrony zdrowia i Srodowiska podczas wykonywania robét
objetych niniejsza SWIORB,
- Instrukcje Techniczne Gtéwnego Urzedu Geodezji i Kartografii (GUGIK).,
- projekt osnowy realizacyjnej — poziome;j i pionowej,
- spos6b przeprowadzenia okresowej kontroli punktéw osnowy,
5.3. WYZNACZENIE POtOZENIA OBIEKTU INZYNIERSKIEGO
Roboty dla obiektu inzynierskiego polegajg na:
- wyznaczeniu osi i krawedzi obiektu inzynierskiego
- wyznaczeniu osi pali, fundamentéw i podpor
- wyznaczeniu osi i rzednych tozysk,
- wyznaczeniu usytuowania kraweznikéw, elementéw odwodnienia, itp.
- Wyznaczenie charakterystycznych punktéw muréw oporowych.
- Dokfadnos$¢ wyznaczenia osi podtuznej i osi podp6r £1,0 cm.
Doktadnos$¢ wyznaczenia rzednych do +0,5 cm w stosunku do rzednych okreslonych w dokumentacji projektowe;.

Pozostate tolerancje wymiarowe wg PN-S-10040 ,Obiekty mostowe. Konstrukcje betonowe, Zelbetowe i

sprezone. Wymagania i badania.”
5.4. ZASTABILIZOWANIE ZNAKOW POMIAROWYCH (WYSOKOSCIOWYCH)

Na projektowanych obiektach nalezy zastabilizowa¢ wysokosciowe znaki pomiarowe w ilosci zgodnej z
dokumentacjg projektowa.

Znaki nalezy powigza¢ ze statym znakiem wysokosciowym istniejgcym,

Prace pomiarowe powinny by¢é wykonane przez uprawnionego geodete, zgodnie z obowigzujgcymi
instrukcjami Gtéwnego Urzedu Geodezji i Kartografii (GUGIK). Usytuowanie reperéw powinno by¢ sprecyzowane w
Dokumentaciji Projektowej lub w Projekcie Technologii i Organizacji Robét. Dla kazdego obiektu nalezy usytuowanie
reperéw uzgodni¢ z Inzynierem.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Ogodlne zasady kontroli jakosci Robot podano w STWIORB D-M.00.00.00 "Wymagania ogolne".

Sprawdzenie rob6t pomiarowych powinno by¢ przeprowadzone wg nastepujacych zasad:
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- 0$ obiektu nalezy sprawdzi¢ na wszystkich zatamaniach pionowych i krzywiznach w poziomie oraz co najmniej
co 10 m na prostych,

- punkty wysokosciowe nalezy sprawdzi¢ niwelatorem na catej dtugosci budowanego obiektu

Doktadnosc¢ wykonania dla rob6t pomiarowych:
- wysokosé reperéw = 0,5 cm,
- wysokosci elementéw projektowanych + 1,0 cm,

doktadnosci pomiaréw poziomych + 1,0 cm/50 m

Kontrole jakosci prac pomiarowych zwigzanych z zaktadaniem punktéw pomiarowo-kontrolnych nalezy prowadzi¢ wg
og0lnych zasad okreslonych w instrukcjach i wytycznych GUGIK.

Wykonawca robét geodezyjnych, powinien prowadzi¢ wewnetrzng kontrole ktdéra powinna zapewnia¢é mozliwos¢
Sledzenia przebiegu prac, oceniania ich jakosci oraz usuwania nieprawidtowosci mogacych mie¢ wptyw na kolejne
etapy rob6t. Dodatkowg kontrole powinien prowadzi¢ zesp6t geodezyjny Inzyniera.

7. OBMIAR ROBOT

Jednostkg obmiaru jest:
Kontrakt ryczattowy — jednostkg obmiaru jest kpl za poszczegdélny element robét.

8. ODBIOR ROBOT

Ogélne zasady odbioru robét podano w SWIORB D-M.00.00.00 "Wymagania ogolne".
Odbiér robét polega na sprawdzeniu zgodnosci wyznaczonych elementéw z dokumentacijg projektowa.
Roboty objete SWIORB odbiera Inzynier na podstawie przedstawionych przez Wykonawce szkicéw, dziennikow
pomiarowych i protokotéw. W przypadku niezgodnosci, cho¢ jednego elementu robét z wymaganiami, roboty uznaje
sie za niezgodne z dokumentacjg projektowg i Wykonawca zobowigzany jest do ich poprawy na wfasny koszt i
przedstawienia do ponownego odbioru.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
Wytyczenie obiektow inzynierskich.
10. PRZEPISY ZWIAZANE

Instrukcja techniczna O-1. Og6lne zasady wykonywania prac geodezyjnych, GUGIK, 1979 ze zm. z 1983 r.

Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstuga inwestycji, GUGIK, 1980 r.

Instrukcja techniczna G-1. Pozioma osnowa geodezyjna, GUGIK, 1979 r. ze zm. z 1983 r.

Instrukcja techniczna G-2. Wysokosciowa osnowa geodezyjna, GUGIK, 1980 r. ze zm. z 1983 r.

Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne i wysokosciowe, GUGIK, 1979 r. ze zm. z 1983 r.

Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyjne, GUGIK, 1987 r.

Wytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacyjne, GUGIK, 1987 r.

Ustawa z dnia 17 maja 1989 r. Prawo geodezyjne i kartograficzne (Dz. U. z 2005 r. Nr 240, poz. 2027 z p6zn.zm)
Rozporzadzenie Ministra Rozwoju Regionalnego i Budownictwa z dnia 2 kwietnia 2001 r. w sprawie geodezyjnej
ewidencji sieci uzbrojenia terenu oraz zespotéw uzgadniania dokumentacji projektowej (Dz.U. z 2001 r., Nr 38, poz.
455)

D-M-00.00.00. Wymagania ogolne.
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